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1. Informacje dla uzytkownika

1.1. W jaki sposob korzystac z Instrukcji Obstugi

1) W przypadku wystapienia problemu, patrz > 5. Rozwigzywanie probleméw i konserwacja

2) Sprawdzi¢ nazwy i opisy kazdej z czeSci RAPAEL Smart Board. > 6.1. Informacje szczeg6towe dot. Smart

Board

3)  Patrz stownik terminow, aby sprawdzi¢ definicje trudnych terminow. > 6.4. Stownik terminéw

*  Przed uzyciem, nalezy zapoznac sie z podrecznikiem w celu zapewnienia bezpiecznego

i poprawnego zastosowania produktu.

o *  Podrecznik przedstawia instrukcje wraz z podstawowymi ustawieniami produktu, ktore stanowig
—_— standard.

»  Ekrany i rysunki przedstawione w podreczniku moga réznic sie od rzeczywistego produktu.

1.2. Wersja podrecznika obstugi/ Informacje o dacie publikacii

- Wersja podrecznika instrukciji: IFU-RSBD_C v.1.1.0 (20170504)_en
- Data publikacji: 4 maja 2017

1.3. Prawa autorskie

- Prawa autorskie do niniejszego podrecznika obstugi nalezg do Neofect Co., Ltd.
Wykorzystanie lub reprodukcja czesci lub catego podrecznika bez uprzedniej zgody Neofect stanowi naruszenie prawa.



2. Wprowadzenie do Smart Board

2.1. Cel uzycia

- RAPAEL Smart Board to urzadzenie wykorzystywane do przywracania sprawnosci i funkcji manualnych koriczyny gérnej
za pomocg zestawu ¢wiczen rehabilitacyjnych.

2.2. Docelowi uzytkownicy oraz osoby, ktore nie powinny z niego
korzystac

2.2.1. Docelowi uzytkownicy

- Wiek uzytkownika: Osoby od 15 do 90 lat, ktére nalezg do jednej z ponizszych kategorii:

Choroby neurologiczne
*  Guz mézgu
» Demencja
»  Zespot Guillaina-Barrégo
+  Choroba Moyamoya
+ Stwardnienie rozsiane
» Choroba Parkinsona
» Uraz rdzenia kregowego
» Udar
» Urazowe uszkodzenie mozgu

Choroby miesniowo-szkieletowe

»  Ztamania kosci

» Zapalenie stawu

» Uraz Sciggnalwigzadta

» Bark zamrozony

+ Zapalenie stozka rotatorow
» Zapalenie torebki stawowej
» Lokie¢ tenisisty

Korzystaé jedynie w przypadku specyfikacji podanej powyzej. W przypadku wszystkich innych warunkdw,
nalezy konsultowac si¢ z lekarzem odno$nie uzycia.
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2.2.2. Osoby, ktore nie powinny z niego korzystac¢

%,

- Okolicznosci, w ktérych nie nalezy korzysta¢ z urzadzenia, podane ponizej, nie zostaty opracowane na podstawie
testow klinicznych, a jedynie na podstawie opinii lekarzy.
W przypadku sytuacji wymienionych ponizej, nie nalezy korzysta¢ z RAPAEL Smart Board bez uprzedniej konsultacji

z lekarzem.

» Pacjenci z otwartymi ranami

» Pacjenci z ryzykiem infekcji skorne;

» Pacjenci z ograniczonym zakresem ruchéw z powodu ztamania

 Pacjenci, ktorzy niedawno doznali ztamania

» Pacjenci, ktorzy doswiadczajg ostrych i nagtych béléw podczas ruchu stawéw lub rozciggania migéni

* Pacjenci, u ktorych kurczowo$¢ jest wyzsza niz standardowa 3 na skali MAS (Zmodyfikowanej Skali
Ashwortha)

» Jesdli na leczonej czesci ciata wystepuje zadrapanie lub wysypka podczas uzywania urzadzenia

2.2.3. Efekty uboczne

- Moga wystapi¢ nastepujace efekty uboczne, ktdre nie zostaty ujawnione w badaniach klinicznych. W przypadku
wystapienia efektu ubocznego, nalezy natychmiast zaprzesta¢ stosowania urzadzenia oraz skonsultowa¢ sie z lekarzem.
+ Ciagte wykonywanie ¢wiczen powyzej progu bolu moze pogorszy¢ bol.
» Nieprawidtowe zapiecie uzytkownika paskiem elementu mocujacego moze spowodowaé zadrapanie lub wysypke
na skorze uzytkownika.

2.3. Gwarancja

e Neofect Co., Ltd jest odpowiedzialna za wady produkcyjne RAPAEL Smart Board lub uszkodzenie produktu oraz
nieprawidtowe dziatanie z powodu wadliwego opakowania lub nieprawidtowej dostawy.

o Elementy RAPAEL Smart Board oraz oprogramowanie nie sa objete gwarancja.

e Okres gwarancji wynosi 1 rok od daty dostawy.



2.4. Informacje kontaktowe

- W przypadku pytan, prosimy o kontakt, korzystajac z informacji podanych ponize;j.

PRODUCENT

Neofect Co., Ltd.
e Strona gtéwna: www.neofect.com
e E-mail: rapael@neofect.com

e Telefon: +82-31-889-8521 (Czas dostepnosci telefonicznej: Dni robocze 10:00 - 18:00)
e Adres: 152 Jookjeon Rd., Dankook University, West Building #401, Suji-gu, Yongin, Gyeonggi-do, Republika
Korei Potudniowej

DYSTRYBUTOR
BTL Polska Sp. z 0. o.

Ul. Leonidasa 49
02-239 Warszawa
tel. 22 667 02 76
fax. 22 667 95 39
www.btinet.pl

e-mail: btinet@btinet.pl


http://www.neofect.com/
mailto:rapael@neofect.com

3. Informacje na opakowaniu

3.1. Smart Board

- The RAPAEL Smart sktada sie z nastepujacych elementow.

Pakiet 1
o llosé .
Zdjecie Nazwa Opis
— Platforma, na ktorej znajduje sie
1 RAPAEL Platforma 1 czujnik Smart Board na
ruchomej ramie.




o—(E=)
Podczerwony czujnik, ktéry wysyta
2 Czujnik 1 wspotrzedne lokalizacji do skrzynki
Android.
Elementy, ktére znajdujq sie na
? ? ? gtéwnej platformie oraz sq
mocowane na ramie platform
3 Stoper 6 , P y
? ? % w celu kontroli ruchu uchwytu.
Pakiet 2
.. llosé )
Zdjecie Nazwa Opis
1 Standardowy 1 Standardowy uchwyt mocowany do
uchwyt platformy Smart Board.
Uchwyt z podparciem ramienia
Uchwyt
2 , 1 mocowany do platformy Smart
Z podparciem
. Board.
ramienia
Podparcie ramienia jest
mocowane do uchwytu
3 Podparcie 1 z podparciem ramienia w celu
ramienia wsparcia ramienia pacjenta.




V2

Tadma podigczona do uchwytu

(1 (]
4 | — Tasma 4 i podparcia ramienia, ktdra
[ {J mocujgca stabilizuje kofczyne gorna.
O 0
2 N
, Pozwala na ruch géra / dot
5 Pionowy element (Lewo/prawo
ramy kazda 1)
) Pozwala na ruch lewo / prawo
6 Poziomy element 1
ramy
2 czesci, ktére mocuja podparcie
ramienia do uchwytu z
podparciem ramienia oraz
7 @ 9 @ Elementy taczace 3 1 czg$¢, ktdra mocuje uchwyt
podparcia ramienia do gtéwnego
elementu. Wszystkie czesci sq
kompatybilne.
Element, ktéry mocuje poziomy
8 ? ? Elementy taczace 2 element ramy do pionowego
2 elementu ramy.
Element, ktory mocuje pionowy
9 Elementy taczace 4
3 element ramy do platformy.

10
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Bezprzewodowa Bezprzewodowa myszka, ktdra
10 myszka 1 steruje Skrzynkg Android.
Skrzynka Android z zainstalowang
1 Skrzynka Android 1 aplikacja RAPAEL oraz Smart
Board.
Zasilacz Zasilacz do podigczenia Skrzynki
" @ 1 Android
, Podrecznik ~ obstugi  opisuje
) RAPAEL Podrecznik o i L
, odpowiednie  uzycie  aplikacii
13 obstugi (IFU) 1 egzemplarz

RAPAEL i Smart Board.

11



4. Informacje dla uzytkownika

4.1. Weryfikacja stanu urzadzen i elementow

»  Sprawdzi¢ konieczne elementy przed uzyciem.
»  Sprawdzi¢ pod katem uszkodzen oraz, czy elementy sg nieuszkodzone, celem bezpiecznego uzywania.

4.2. Informacje o pozycji i postawie uzytkownika

—
— . 1

® Umiesci¢ monitor tak blisko Smart Board jak to mozliwe

@ Usigs¢ tak, aby staw barkowy uzytkownika znajdowat sie¢ na Srodku Smart Board.

® Usigs¢ na odlegtos¢ piesci od Smart Board.

@ Umiescic fokcie na stole pod katem 90 ° i skontrolowa¢ wysokos¢ stotu i krzesta, tak aby

oba barki byty na jednym poziomie (pofoZenie obu stawéw barku musi by¢ takie same).

* Fizjoterapeuta powinien sta¢ po chorej stronie uzytkownika.

12
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4.3. Przygotowanie Smart Board do uzytku

4.3.1. Wiaczanie Skrzynki Android

1) Podigczenie zasilacza mocy z tytu Gtownej cze$ci oraz podtaczenie zasilacza do gniazdka.

LOE@I:,

2) Wcisng¢ przycisk zasilania znajdujacy sie na zasilaczu.

[

O P—

13



3) SWIATLO ZASILANIA LED zapali sie na Gtéwnej Skrzynce, kiedy system zostanie wtaczony.

4.3.2. Podtgczanie platformy

1) Podigczyé¢ port USB znajdujacy sie na platofrmie do skrzynki Android.

14
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4.3.3. Przypinanie gornej czesci ciata Uzytkownika do Smart Board
(Uchwyt z podparciem ramienia)

4.3.3.1. Umieszczanie ramienia

1) Odigczy¢ element faczacy z podparciem ramienia i ustawic¢ odlegto$¢ od uchwytu, w zalezno$ci od diugosci
dolnego tokcia uzytkownika.

15



3) Dostosowa¢ uchwyt i podparcie ramienia tak, aby byty dopasowane do ciata uzytkownika,
odpinajac ztacze kulowe oraz ponownie mocujac je na swoim miejscu.

16
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4.3.3.2. Wigzanie paska

1) Przenie$¢ pasek uchwytu na druga strone z odpowiednig sita.

2) Owing¢ nadgarstek pacjenta, przeciagajac pasek pod nadgarstkiem pacjenta.

17



3) Przykry¢ uchwyt oraz palce pacjenta, przesuwajac pasek ponownie na drugg strone.

4) Ponownie przesungé¢ koniec paska na druga strone oraz za pomoca rzepu, zamocowac pasek.

18
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4.4. Ocena diagnostyczna

- Swobodny ruch > Droga do celu > Rysowanie ksztattu; zakres mozliwo$ci ¢wiczen ramienia jest oceniany podczas trzech
etapow.

- Po wyborze przycisk ,Ocen” na Smart Board, otworzy sie okienko z pytaniem o obszar, ktéry ma zosta¢ poddany ocenie.
(konieczno$¢ wykonania 1-szej oceny)

Select Evaluation Side

Select Evaluation Side

Cancel

19
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4.4 1. Informacje

1) Zapoznac sie z krétka informacjg na temat kazdej z 3 ocen, nastepnie wybra¢ przycisk ,,Dalej”
[

Smart Board (Left) evaluation

< Home
Smart Board

Evaluation

The arm evaluation is performed through the following 3 stages.

)

(approximately 3-5 minutes;

Path drawing

Point to point reaching

Free exploration

Accuracy and smoothness is assessed

ell your movement follows a

The arm's range of motion is evaluated Accuracy and smoothness is assessed
by how quickly and accurately it by hou
give pe without halting.

while observing it painting across the

areas on the board.

2) Przejrze¢ dokladne rozmieszczenie oraz szczegdty przed wybraniem ,Rozpocznij badanie”
e @

Smart Board (Left) Evaluation

Follow the starting position shown and press start evaluation.

® ® Guide for
| accurate evaluations

|

f

|

t RAPAEL

e During the evaluation, pay attention to any
arm or shoulder strain

Ensure the torso is as upright as possible.

OY—

PREVIOUS

20
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4.4.2. Swobodny ruch

- Jest to zadanie oceniajace, ktore pozwala na swobodny zakres ruchdw na réznych obszarach Smart Board.

< Home Stage 1. Free Exploration

40%

1) Cel: opracowanie wizualno-ruchowego obrazowania oraz pomiar zakresu ruchu (ROM)

2) Zadanie: W ciggu 60 sekund przesuwa¢ ramieniem tak, jak to mozliwe wewnatrz pétkola na Smart Board.
Najlepiej przesuwaé¢ ramieniem tak daleko od $rodka jak to tylko mozliwe.

21
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4.4.3. Droga do celu

- Jest to zadanie oceny funkcji zasiegu ramienia, ktéra ocenia jak szybko i z jakg doktadnoscig pacjent potrafi siegna¢
danego celu.

< Home Stage 2. Point to point reaching

Position the pointer on the circle below for 2 seconds to begin the evaluation.
Move the pointer towards the target when it appears and wait for the next one. It will show up in two seconds. When you find it hard to reach the target, do not try too hard and move as much as you can, (move back

and forth ten times / takes two minutes)

%] < [e] m} <] D U] N

1) Cel: Ocena planowania ruchu dotyczaca szybkos$ci i doktadnosci dosiegniecia punktu docelowego.

2) Zadanie: Wyciagna¢ ramie i umiesSci¢ kursor wewnatrz kota, ktére pojawi sig na ekranie. Pojawi sie w sumie
10 celdw pod 5 réznymi katami oraz 2 réznymi odlegto$ciami.

22



- Jest to zadanie, ktére ocenia szczegdtowa koordynacje ruchowa ramienia, podczas gdy pacjent rysuje ksztatty roznych
rozmiaréw, podazajac za Sciezkaq w réznych kierunkach.

¢ Home Stage 3. Path Drawing

[eu} N [¢] a] < D ©) =

1) Cel: ocena, ktdra korzysta z informacji zwrotnej pochodzacej z czujnikdw, aby oceni¢ zdolnosci ruchowe

pacjenta (umiejetno$¢ dostosowania ruchu w czasie rzeczywistym) oraz koordynacje ruchowa.

2) Zadanie: Nalezy podaza¢ za dang Sciezka. Najpierw nalezy poruszac si¢ w kierunku przeciwnym do kierunku
wskazdwek zegara, nastepnie w kierunku zgodnym ze wskazdwkami zegara. Powrdci¢ do punktu wyj$ciowego
tak szybko, jak to mozliwe. Podazaé za kolistg Sciezkg w kolejnosci od najmniejszej do najwiekszej.

23
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4.4.5. Wynik badania

Kiedy ocena zostanie zakoriczona, uzytkownik zostanie przekierowany na strony z wynikami przedstawionymi dla kazdej

oceny.
CSp Evaluation (Left) complete o
You can check detailed results by pressing the 'Detailed results' button on the bottom.
Free exploration Point to point reaching Path drawing
o o
8
R —
\ /_\ /a ¥ \
N = . PR (7N ) 7
o N Ng/ \
%
= 22% Avg.Errorreached  7.1in 6.3 96% 84% hap rity 100% 100%
Avg. Rez 50.7in g. Duratio 1.5secs.  1.4secs 100% 99% Circular Symmetry 100 99
8secs oHe 92pts 97pts. 6.6secs. 5.3secs. Durat 5.4secs 5.7secs.
Detailed results v

1) Swobodny ruch: przedstawia standardowy wynik (0 ~ 100 punktéw) obliczonych na podstawie wielu pozycii.
Wsp6tczynnik opracowanego obszaru: przedstawia warto$¢ procentowg obszaru pokrytego przez pacjenta
wewnatrz potkola.

a.

b.

Sredni zasieg: $rednia odlegto$é do najdalszych punktéw osiagnietych przez pacjenta od punktu
wyjsciowego na Smart Board.

Czas opracowania: Catkowity czas wykorzystany przez pacjenta do narysowania catkowitego obszaru. Jesli
pacjent narysowat catkowity obszar w mniej niz 60 sekund, ten czas zostanie wySwietlony. Jesli nie, czas
zostanie wyswietlony jako 60 sekund.

2) Droga do celu: przedstawia standardowy wynik (0~100 punktéw), obliczony na postawie wielu pozycji.
Catkowity wynik to Sredni wynik uzyskany na podstawie 10 celow.

a.

b.

Sredni dystans: odlegtosé pomiedzy $rodkowym punktem kazdego celu i miejscem, w ktérym kursor zostanie
zatrzymany po raz pierwszy (wynik nie odzwierciedla ruchéw przeprowadzonych po zatrzymaniu kursora).

Sredni czas trwania: ilo$é czasu pomiedzy pojawieniem sig celu | momentem, kiedy kursor zatrzyma sie
wewnatrz zakresu celu.

Srednia ptynno$é ruchu: opisuje ptynno$¢ ruchu kontynuowanego bez zadnych przerw.

24
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3) Rysowanie ksztattu: przedstawia standardowy wynik (0 ~ 100 punktéw) kazdej Sciezki i kierunku, obliczonych na
podstawie wielu pozyciji. Catkowity wynik to $rednia uzyskana na podstawie 4 wynikow.

a.
b.

Podobieristwo ksztattu: ocenia poprawno$¢ narysowanych $ciezek przez pacjenta odnosnie ogoinej Sciezki.

Symetria: ocenia jak blisko kota znajduje sie ksztalt narysowany przez pacjenta, niezaleznie od rozmiaru
rysunku.

Czas trwania: czas potrzebny za wykonanie rysunku kazdego ksztattu.
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4.5. Pacjent > Wyniki badania

- Na ekranie Wyniki badania w panelu pacjenta, mozna poréwna¢ wyniki pacjenta z poprzednimi zapisami. Menu Wyniki
badania po lewej stronie sktada sie z: Swobodny ruch, Droga do celu, Rysowanie ksztattu.

4.5.1. Swobodny ruch

< Patient List

0 Lisa Jang

Evaluation Result

Smart Board
Smart Board Free Exploration W Jan4.2017 Left v W Feb.16.2017 Right v [ )

Free exploratior

Point to point reaching

Total Score @ /\

Left

Path drawing

u Right Total Score Graph U Left = Right
Jan.20 ;
Explored 78% | I | |

Explored 78% R
24cm 24cm 2
lored 60 sec 60 sec

Comparison of Detailed Results ‘ O

C\ “ Angle-Reach Graph
‘J
% 120

Ratio of Area ©  Avg Reach ©  TimeExplored Q
Explored

88% ' 32% 23 R 32sec. | bsec

< (e} m}
O .
L 2016.7.1 Left N o 2016.7.1 Right ¥
60 120
2016.7.1 Right 2016.7.1 Right
Mg gl 2016.7.1 Left

2016.7.1 Right

2016.7.1 Left
2016.7.1 Right
| | | 2016.7.1 Left

2016.7.1 Right
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@ Wybra¢ sesje, ktérej wyniki majg zosta¢ wyswietlone. Stuzy do poréwnywania dwoch wynikéw oceny lub, aby
sprawdzi¢ jedynie pojedynczy wynik oceny, nalezy wybra¢ "Brak Wyboru” (No Selection) po lewe;j stronie.

® Catkowity wynik uzytkownika z wybranej ses;ji. Catkowity wynik Swobodny ruch jest przedstawiany na jednym

wykresie.

® Rozwdj wszystkich catkowitych wynikdw sesji dla wynikéw Swobodny ruch.

@ Przedstawia rzeczywistg $ciezke ruchdw pacjenta podczas oceny.

® Po wyborze przycisku %, mozna sprawdzi¢ proporcje procentowe dla wyszczegolnionych obszaréw 6 fragmentow

ekranu.

® Wyswietla najwieksza odlegtos¢ pokonana przez uzytkownika pod kazdym katem na Smart Board w postaci
wykresu (0°~180°).

® Szczegdtowe wyniki dla Swobodny ruch. Po wyborze ikony znaku zapytania, mozna wysSwietli¢ wiecej informacii
dla kazdej pozycji.
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4.5.2. Droga do celu

< Patient List

Smart Board

Smart Board Pol

Exploration

Target Reach

IotalScore ©

Path Drawing

o Lisa Jang

Left U Right

Evaluation Result

D n Jan.4.2017 Left v

W Feb.16.2017 Right

67

Avg. Error Reached

Total Score Graph

PN
@/

Avg. Error Reached 2
Duration 2 Avg. Duration 2.4 sec
Smoothness o 88 Avg. Smoathness of 88

Left = Right

Comparison of Detailed R

Time-Velocity Graph

Avg. Error Reached @)  Avg. Duration ©  Avg.Smoothnessof @
Reach
1.2em ' 1.2em 1.8sec. 8 1.2% ' 1.2

Comparison of Detailed

Target Score

Avg. Error Reached @ Avg. Duration @ AvgSmoothnessof @
Reach
1.2em L2 1.8sec ' 1.8sec | 1.2% « 1.2
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@ Wybraé sesje, ktorej wyniki majg zosta¢ wyswietlone. Stuzy do poréwnywania dwéch wynikdw oceny lub, aby
sprawdzi¢ jedynie pojedynczy wynik oceny, nalezy wybra¢ menu ,Brak wyboru” (No Selection) po lewej stronie.

® Catkowity wynik uzytkownika z wybranej ses;ji. Catkowity wynik Drogi do celu jest wySwietlany w jednym wykresie.

® Rozwdj wszystkich catkowitych wynikéw sesji oceny Drogi do celu.

® Wybra¢ i sprawdzi¢ wyniki dla poszczegdlnych celdw oraz catkowity wynik dla wszystkich celow.

® Po wyborze przycisku dla poszczegdlnych celéw w sekcji 4 ekranu, mozna sprawdzi¢ Sciezke ruchu pacjenta dla

pojedynczego celu. Po wyborze przycisku Wszystkie cele w tej samej sekcji, mozna sprawdzi¢ $ciezki ruchu
pacjenta dla wszystkich celow.

® Informacja dotyczaca wybranej odlegtosci i katow celu jest wyswietlana w sekcji 5.

® Po wyborze przycisku dla poszczegdlnych celow w sekcji 4 ekranu, wySwietlany jest wykres przedstawiajacy czas

i predkos¢ dla kazdego wybranego celu. Po wyborze przycisku Wszystkie cele w tej samej sekcji, wySwietla sie
wykres wynikéw dla kazdego celu.

W zalezno$ci od przycisku, ktéry zostanie wybrany w sekcji 4, mozna wyswietli¢ szczegotowe wyniki dla

poszczegolnych celéw lub wszystkich celow. Po wyborze przycisku znaku zapytania, mozna wyswietli¢
informacje zwigzane z tymi pozycjami.
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4.5.3. Rysowanie ksztattu

< Patient List

o Lisa Jang

Evaluation Result

Smart Board =
Smart Board L Jan.4.2017 Left v Feb.16.2017 Right v | ')
Free exploratior

Point to point reaching Total Score /\ /\
U Right Total Score Graph v eft Right

\6_7> -

100%

Comparison of Detailed Results m

| Small Circle

45%

Q Clockwise #) Counterclockwise

@ Wybra¢ sesje, ktérej wyniki majg zosta¢ wyswietlone. Stuzy do poréwnywania dwéch wynikéw oceny lub, aby
sprawdzi¢ jedynie pojedynczy wynik oceny, nalezy wybra¢ ,,Brak wyboru” (No Selection) po lewej stronie.

©@ Catkowity wynik uzytkownika z wybrane;j sesji. Catkowity wynik Rysowanie ksztattu jest wySwietlany w jednym

wykresie.
® Rozwdj wszystkich catkowitych wynikdw sesji ocen Rysowania ksztattu.
@ Stuzy do wyswietlania wynikéw wedtug rozmiaru (mate koto, duze koto, wszystkie).
® Stuzy do wyswietlania $ciezek dla ruchdw w obu kierunkach, zgodnie z i przeciwnie do ruchu wskazowek zegara.
W zaleznosci od przycisku, ktory zostanie wybrany w sekcji 4, mozna wyswietli¢ szczegdtowe wyniki dla matych két,

duzych két lub wszystkich ¢wiczer. Po wyborze przycisku znaku zapytania, mozna wyswietli¢ informacje zwigzane
z tymi pozycjami.
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4.6. Cwiczenie

- Po wyborze przycisk Cwicz” na Smart Board, otworzy sie okienko z pytaniem o strone, ktéra ma zostaé poddana
¢éwiczeniom. (najpierw konieczno$¢ wykonania oceny)

Select Exercise Side

Select Exercise Side

Cancel

4.6.1. Ruchy ¢wiczen

- Smart Board dzieli ruchy ¢wiczen na trzy rézne kategorie:
« Swobodny ruch: Sekwencyjny wolny ruch bez celu - Obrazowanie wizualno-ruchowe
« Droga do celu: Krotki i szybki ruch z danym punktem startowym i celem - Planowanie ruchéw

= Rysowanie ksztaftu: Ruch podazajacy za dang Sciezka - Informacje zwrotne o ruchu w czasie rzeczywistym
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4.6.2. Rodzaje Cwiczen

-Smart Board klasyfikuje rodzaje ¢wiczenia z réznymi celami: AROM, Koordynacja i Poznawcze oraz korzysta z menu listy

¢wiczen jako standardowych.

-« AROM: Cwiczenie, ktore zwigksza aktywny zakres ruchu stawow
o Swobodny ruch: Cwiczenie, ktére zwieksza zakres poprzez swobodny ruch bez celu lub $ciezki

o Droga do celu: Cwiczenie, ktore zwieksza zakres ruchu siegania, kontrolujac miejsce pojawiania sie celu

o Rysowanie ksztattu: Cwiczenie, ktére zwigksza zakres ruchu, kontrolujac rozmiar lub kierunek $ciezki podczas
rysowania $ciezki

- Koordynacja: Cwiczenie, ktére poprawia sprawno$é kazdej czesci ciata do wykonywania ptynnych ruchéw

o Swobodny ruch: Cwiczenie, ktére poprawia kontrole ruchu poprzez swobodny ruch w zakresie poszczegéinego

obszaru

o Droga do celu: Cwiczenie, ktore ¢wiczy doktadny i szybki ruch poprzez kontrolowanie rozmiaru celu lub czas jego
osiggniecia

o Rysowanie ksztattu: Cwiczenie, ktore éwiczy skomplikowany ruch poprzez kontrolowania ztozono$ci lub szerokosci

sciezki

- Poznawcze: Cwiczenia trenujace poprawiajace zdolnosci poznawcze

4.6.3. Opcje cwiczen
- Opcje ¢wiczenia roznig sie w zaleznosci od treci Cwiczen trenujacych.
*  Czas éwiczenia: czas twiczenia moze zosta¢ ustawiony na 1~10 minut

. Poziom: przed rozpoczeciem ¢wiczenia, mozna dostosowac poziom trudnosci w zalezno$ci od stanu pacjenta.

. Proporcja stron: wybér proporcji ruchu w lewg / prawg strone w zalezno$ci od stanu pacjenta.
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4.7. Pacjent > Wyniki ¢wiczenia

4.7.1. AROM / Wyniki Koordynacja

< Patient list

° Lisa Jang
Exercise results
Smart Glove Smart Board | O)
J:Va\-‘)-uuwuuu \qu fistance moved
Smart Board

10mrs. 10 mins. 123 «

52%

344 17.2 incn
C > 06 | 07 |
13.2 inch 7 8 points 72%

@ Catkowity czas ¢wiczenia: Catkowita liczba godzin, podczas ktorych uzytkownik éwiczyt na

Smart Board, ktéra jest wyswietlana osobno dla AROM, Koordynacja i Poznawcze.

@ Catkowity dystans: Catkowita liczba godzin, podczas ktérych uzytkownik poruszat reka,

¢wiczac z Smart Board.

® Obszar AROM: Obszar z kazdego kata najwiekszej odlegtosci od punktu wyjsciowego
w trakcie ¢wiczen, podczas ktérych uzytkownik mogt wykonywaé wolne pionowe

i poziome ruchy.

@ Poziomy AROM: Maksymalna odlegtos¢ od lewego/prawego punktu koricowego w trakcie

¢wiczen, podczas ktérych ruch poziomy jest ograniczony.
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® Pionowy AROM: Maksymalna odlegtos¢ od goérnego/dolnego punktu koricowego

w trakcie ¢wiczen, podczas ktérych ruch pionowy jest ograniczony.

® Plynnos¢: Srednia na skali ptynnosci zmiany w przyépieszeniu pomiedzy startem
i koncem w trakcie ¢wiczen, podczas ktérych punkty wyjsciowe i koricowe sg wyraznie

ustalone.

@ Podobieristwo ksztattu: Podobienstwo pomiedzy dang s$ciezkg i rzeczywistg $ciezika

w trakcie ¢wiczen, podczas ktérych uzytkownik podaza za ruchem danej sciezki.

4.7.2. Wyniki porownawcze trajektorii

° Lisa Jang

Exercise results

Smart Glove L rt Board | O)

by ]
Smart Board g

AROM / Coordination |

@ W obszarze mozna wybraé éwiczenie, ktére wymaga pordwnania sciezki.

- 2016.7.1 Level1 \_/ 2016.7.1 Level 2

@ Wybra¢ sesje, ktérej wyniki majg zostac¢ wyswietlone.

® Mozliwos¢ pordwnania trajektorii narysowanej przez pacjenta z dang sciezka podczas

éwiczenia.
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4.8. Przechowywanie po uzyciu

«  Po zakonczeniu korzystania z Smart Board, za pomocg wacika
nasaczonego alkoholem, nalezy przetrze¢ czesci, ktére miaty kontakt ze
skérg uzytkownika.

@® Podparcie ramienia
®@  Uchwyt

«  Podemontazu, mozna umy¢ paski uchwytu oraz podparcie ramienia.

1
] 1l
B il
»  Czesci, ktore nie miaty kontaktu ze skérg uzytkownika, mozna
P——— ‘ -0 przetrze¢ za pomoca migkkiej szmatki lub wacika. (Aby upewni¢ sie, ze
_ czujki podczerwieni dziatajg poprawnie, okresowo nalezy usuwac kurz
—— z czujnikdw i platformy).

R

O A

Korzystanie z innych produktdéw chemicznych niz alkohol do czyszczenia produktu moze spowodowaé
uszkodzenie.

35



5. Rozwigzywanie problemow
| konserwacja

- W przypadku wystapienia problemdw podczas korzystania z RAPAEL Smart Board lub aplikacji, patrz informacje
ponizej. Jesli problem wcigz wystepuije, nalezy skorzystac informacji kontaktowych dot. rozwigzywania probleméw
i konserwaciji, aby wysta¢ zapytania do dystrybutora.

5.1. Usterki i rozwigzania

- Jesli produkt nie dziata poprawnie, nalezy sprawdzi¢ objawy nieprawidiowego dziatania ponizej przed zazadaniem
przeprowadzenia serwisu.

Usterka Mozliwe rozwigzanie Odniesienie.

Brak potaczenia Sprawdzi¢, czy Smart Board jest prawidtowo podtaczony. >4.3.2.
Smart Board.

Potaczenie zostato Sprawdzi¢, czy Smart Board jest prawidtowo podtaczony. >43.2.
utracone w trakcie

uzytkowania Smart

Board.

Wybra¢ przycisk ,Potacz urzadzenie” w aplikacji, aby wyswietli¢
wyszukiwanie urzadzenia oraz stan potaczenia.

5.2. Rozwigzywanie problemow

5.2.1. Btedu sprzetu

- Jesli produkt nie dziata poprawnie lub zostanie uszkodzony, nalezy natychmiast zaprzestac¢ uzytkowania produktu
i skontaktowac sie z dystrybutorem.

5.2.2. Uszkodzenie lub utrata informaciji

- W przypadku uszkodzenia lub utraty informaciji (podrecznika obstugi, etykiety produktu, itp.), nalezy skontaktowac sie
z dystrybutorem.
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5.3. Informacje dot. konserwacji

5.3.1. Warunki konserwacji

« Jesli produkt nie dziata poprawnie lub wystepuje problem, nalezy skorzystac z informacji kontaktowych dot.
rozwigzywania problemow i konserwacji ponizej, aby wysta¢ zapytanie.

+ Jesli problem wystapi w trakcie okresu gwarancji (1 rok po zakupie), mozliwa jest bezptatna wymiana lub naprawa. Po
wygasnieciu okresu gwarancji, wymiana lub naprawa jest $wiadczona za optata.

+ Bezptatna ustuga nie jest oferowana jesli problem wystapit z powodu btedu uzytkownika, nawet jesli produkt jest
wcigz objety gwarancja.
+ Aby naby¢ dodatkowe elementy lub akcesoria, nalezy skontaktowaé sie z dystrybutorem.

5.3.2. Informacje kontaktowe w sprawie konserwaciji

- W przypadku pytan, dotyczacych RAPAEL Smart Board, prosimy o kontakt, korzystajac z informacji podanych ponize;j:

BTL Polska Sp. z 0. o.

Ul. Leonidasa 49
02-239 Warszawa
tel. 22 667 02 76
fax. 22 667 95 39
www.btlnet.pl

e-mail: btinet@btinet.pl
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6. Rézne
6.1. Informacje szczegdtowe dot. Smart Board

6.1.1. Nazwa i opis kazdej czesci

(1) Uchwyt — Cze$¢ trzymana przez pacjenta w celu korzystania z produktu.

(2) Podtokietnik — Wspiera przedramie uzytkownika.

(3) Ztacze kulowe - Pozwala na wolng kontrole kata oraz obrotu uchwytu i podiokietnika.

() Sruba mocujaca 1 - Stuzy do taczenia réznych czesci; uzywana na uchwycie i podtokietniku.

(5) Stopper — Stuzy do ustawiania kierunku ruchu uchwytu lub do ograniczania zakresu ruchu.

(6) Podczerwone urzadzenie reagowania— Wskazuje lokalizacje uchwytu poprzez wyczuwanie podczerwonego
$wiatta z czujnika.

() Sruba mocujaca 2 - Stuzy do taczenia réznych czesci; uzywana na uchwycie i podtokietniku.

Prowadnica LM — Pozwala na ruch uchwytu w gore / dét/ w lewo / w prawo.

(9) Czujnik promieni podczerwonych - Sledzi lokalizacje uchwytu za pomoca podczerwonych sygnatow.

Platforma — Plyta, na ktdrej montowane sg wszystkie czujniki i moduty.

(1) Pasek — Przypina przedramie pacjenta do dtoni.

(12) Wtyczka USB - taczy Smart Board z Skrzynka Android.
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6.1.2. Usuwanie i mocowanie elementow

6.1.2.1. Montaz i demontaz elementéw ramy

Demontaz elementéw ramy
Przekreci¢ i usungé srube zamocowang na koricu, nastepnie usunaé element.

Montaz elementéw ramy
Montaz mechanizmu w kolejno$ci odwrotnej do demontazu elementéw ramy. Umiesci¢ element tak, jak na obrazku
i przekrecic $rube, celem zamocowania we wiasciwym miejscu.

Podczas montazu, nalezy upewnic sie, ze element ksztattem przypominajacy , =" na $rodku poziomej poreczy znajduje si¢ na
przeciwko uzytkownika, tak jak na obrazku.

celem zapobiezenia zniszczeniu.

,-\ Podczas demontazu lub montazu elementéw ramy, nalezy upewnic sie, aby uzywac¢ odpowiedniej ilosci sity,
Podczas przechowywania elementéw po demontazu, nalezy uwazac, aby nie zgubi¢ zadnych czesci.
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6.1.2.2. Usuwanie i mocowanie uchwytéow

v

Usuwanie uchwytu

- Usuna¢ standardowy uchwyt, pociggajac pionowo uchwyt z platformy. Usuna¢ uchwyt podparcia ramienia, pociagajac
pionowo po usunieciu $rub mocujacych.

Mocowanie uchwytu

- Uchwyt przytacza sie postepujac w odwrotnej kolejnosci niz w przypadku jego usuwania. Usungé standardowy uchwyt,
pionowo umieszczajac uchwyt w platformie. Przytaczy¢ uchwyt podparcia ramienia, pionowo umieszczajac uchwyt w
platformie i dokrecajac $ruby mocujace.

uchwytu.

: Aby zapobiec uszkodzeniu produktu, nie wolno stosowac zbyt duzej sity podczas demontazu lub montazu
Aby zapobiec utracie, uchwyt nalezy przechowywa¢ w bezpiecznym miejscu.
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6.1.2.3. Usuwanie i mocowanie podparcia ramienia

< v

Usuwanie podparcia ramienia

- Usung¢ Podparcie ramienia, usuwajac 2 ztacza mocujace pod ztaczami kulowymi.

Mocowanie podparcia ramienia

- Podparcie ramienia przytacza sie postepujac w odwrotnej kolejnosci niz w przypadku jego usuwania. Przytaczy¢
podparcie ramienia, umieszczajac ja na uchwycie oraz dokrecajac dwie Sruby mocujace.

podparcia uchwytu.

: Aby zapobiec uszkodzeniu produktu, nie wolno stosowaé zbyt duzej sity podczas demontazu lub montazu
Aby zapobiec zgubieniu, podparcie uchwytu nalezy przechowywaé w bezpiecznym miejscu.
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6.1.3. Specyfikacja produktu i elementdéw

Typ

Nazwa produktu

Nazwa modelu

Wymiary

Czujnik

Opis
funkcjonalny

Komunikacja

Zasilanie
elektryczne

Producent

Przedstawiciel
W Polsce

Opis

Urzadzenie ortopedyczne i rehabilitacyjne do przywracania sprawnosci funkcjonalnej

RAPAEL Smart Board

Rozmiar: 1043(Szer.) x 630(Dtug.) x 168(Wys.) mm (wylaczajac uchwyt)

Ciezar: 16 kg (wylaczajac ciezar uchwytu, standardowy ciezar uchwytu: 152,0g, ciezar
uchwytu podparcia ramienia: 983,0g)

Doktadnose¢:
Podczerwony czujnik potozenia ekranu:
- Doktadno$¢ dotyku: 2,0 mm

Zakres pomiaru:
Podczerwony czujnik potozenia ekranu: Pefen zakres

Zakres btedu:

Podczerwony czujnik potozenia ekranu:
- Tolerancja dotyku £0,2mm

Informacije z czujnikow:
Podczerwony czujnik potozenia pozycji:

Podczas korzystania ze Smart Board, urzadzenie przesytajace sygnatu odtwarza ruchy
uzytkownika w oparciu o stopieri ruchu w gére / w dét/ w lewo / w prawo uchwytu.

USB

2,000 mA

NEOFECT Co., Ltd

BTL Polska Sp. zo. o.
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6.2. Warunki uzytkowania

6.2.1. Warunki dziatania

YT A — Po—
Temperatura 0°C ~ 35°C (uzywac w temperaturze pokojowe;)

robocza

Wilgotnosé¢ 15% ~90%
robocza

Wysokos$é Do 2000 m wysoko$ci
robocza:

o Konieczno$¢ uzywania wewnatrz budynku.
e Montowa¢ w suchym miejscu, wolnym od wptywu silnych ruchéw lub wibracji.

o Nie nalezy stosowa¢ urzadzenia w miejscu, w ktdrym moze ulec przegrzaniu.
o Nie dotyka¢ mokrymi diorimi.

6.2.2. Warunki przechowywania

Temperatura -20°C ~70°C

przechowy-
wania

Wilgotnosé 15% ~ 90%

przechowy-
wania
*  Produkt przechowywacC w miejscu o niskiej wilgotnosci.
»  Po zakonczeniu uzytkowania, wytaczy¢ Smart Board z zasilania przed wtozeniem do

opakowania.

»  Ninigjszy produkt nie jest wodoodporny; nalezy zachowa¢ ostrozno$¢, aby utrzymywac go
z dala od wody podczas jego przechowywania. Produkt nalezy trzymac¢ z dala od miejsc,
ktdre sq zakurzone lub migjsc, z ktérych produkt moze upasé.

«  Jesli produkt nie jest stale wykorzystywany przez dtuzsze okresy czasu, nalezy go
przechowywac w opakowaniu lub pudetku.
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6.3. Informacje dot. bezpiecznego uzycia

6.3.1. Ostrzezenia i Srodki ostroznosci

- Informacje dotyczace ostrzezen i srodkow ostroznosci dla odpowiedniego i bezpiecznego uzycia produktow RAPAEL.

A

Ostrzezenie

«  Produkty lub aplikacja mogaq nie dziata¢ poprawnie, jesli uzytkownik celowo zmieni
system operacyjny. Co wiecej, jesli wystepuje problem z urzadzeniem lub
kompatybilno$cig z powodu celowej zmiany ustawien rejestrujacych lub
oprogramowania systemu operacyjnego Tabletu PC przez uzytkownika, ustuga
konserwacyjna nie bedzie mozliwa.

*  Niniejszy produkt moze ulec zniszczeniu lub moga wystapic btedy, jesli oprogramowanie
oferowane przez Neofect zostanie celowo zmienione lub jesli oprogramowanie zostanie
nieprawidtowo pobrane na tablet PC. Ustuga konserwacyjna nie bedzie mozliwa w takim
przypadku poniewaz takie dziatania naruszajg prawa Neofect oraz jego prawa autorskie
do oprogramowania.

*  Przejs¢ do korzystania z urzadzenia jedynie po przeczytaniu podrecznika oraz zapoznaniu
sie z metodami uzywania.

*  Korzystaé jedynie z elementéw oferowanych przez Neofect.

+  Nie uzywa¢ uszkodzonych elementéw.

Srodki ostroznosci

+  Niniejszy produkt nie jest wodoodporny; nalezy zachowaé ostrozno$¢, aby utrzymywaé go
z dala od wody oraz nie dotyka¢ mokrymi dtorimi.

+  Montowac¢ w suchym miejscu, wolnym od wptywu silnych ruchéw lub wibracji.

*  Produkt nalezy uzywaé¢ zgodnie z warunkami dziatania , temperaturg pracy oraz
poziomami wilgotnosci.

*  Nie uzywac ani nie przechowywa¢ produktu w zakurzonych lub brudnych miejscach.

6.3.2. Wazna informacje szczegdtowe

- Informacje dotyczace waznych informaciji szczegdtowych dotyczacych zastosowania aplikacii.

O

Oceny i éwiczenia mogg by¢ wykonywane jedynie po podtaczeniu RAPAEL Smart Board do
aplikacji.

Przed wykonaniem éwiczen treningowych na Smart Board, nalezy przeprowadzi¢ wstepng,
ocene.
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6.4. Stownik termindw

1. RAPAEL Smart Board

- - Urzadzenie z biofeedbackiem w ksztatcie platformy; stuzy do prowadzenia terapii z
\\ S _ Wwykorzystaniem aplikacji RAPAEL. Ruchy uzytkownika sa wykrywane przez czujnik, a mierzone
\\\/ dane sg wysytane do aplikacji RAPAEL.

~

2. ROM (zakres ruchu)

- Maksymalny zakres ruchu stawu. Zakres ruchu stawu rozni sie w zalezno$ci od ksztattu stawu i iloci Cwiczen oraz
moze sie rézni¢ w zaleznosci od osoby.

3. AROM (czynny zakres ruchu)
- Zakres czynnego ruchu w stawie wykonywanego przez pacjenta. Uzytkownik wykonuje ruch samodzielnie w swoim
wiasnym tempie, bez zewnetrznej stymulacii lub sity fizycznej.

4. PROM (bierny zakres ruchu)

- Zakres ruchu miesniowego. Pomiar tego zakresu odbywa sie, kiedy fizjoterapeuta lub zewnetrzna sita fizyczna pomaga
poruszaé stawem pacjenta.
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6.5. Symbole

- Unia Europejska

Symbol

E RS G T-0C0GOC-XXXK

X

@ IFU-R5GK C

Ce

MNEOFECT Ca.,, Lid.
A01 West Hall, 153, Jukjeon-na, Sujiga,
Yamgin-si, Gyeangri-do, 498701 Korea

Tieds + 80 b ) | o =8 ] | B B2 T

NEOFECT

DONGBANG ACUPRIME LTD.
1 The Farest Units, Hannock Foad East,
Marsh Barton, Esster EX2 8RU, UK
Toed: ] L300 0300 Fae ] 1290 4250337

Power Rating: 2.4V “Z-750mAh

@ 20XX
Y

Opis

Numer seryjny

Typ BF dla stosowanych czeéci

Odniesienie do podrecznika uzytkownika

Dyrektywa w sprawie Odpadow Elektrycznych i Elektronicznych

i ochrony Srodowiska, podczas wyrzucania niniejszej jednostki lub jej
baterii, nalezy wykonywac to w sposéb przyjazny dla srodowiska.

Oznakowanie CE, zgodne z MDD93/42/EWG

Informacje producenta

Autoryzowany przedstawiciel w wspéInocie europejskie;

Moc znamionowa

Data produkgii

Delikatny

Utrzymywa¢ w suchosci



V2

/ﬂf T0°c
20°C

90%
1s

ID : 0000

Przechowywac i transportowac z strzatkami wskazujacymi w gére
Przenosi¢ z ostroznoscig podczas przechowywania i transportu
Limity temperatury podczas dziatania, transportu i przechowywania
Limity wilgotno$ci podczas dziatania, transportu i przechowywania
Przycisk zasilania
Potaczenie cyfr i liter alfabetu, celem identyfikacji produktu w SW.

Podczas wyboru urzadzenia do podigczenia, wybra¢ produkt z takim
samym numerem po sprawdzeniu ID urzadzenia.
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V2

Nazwa modelu: Rapael Smart
Board

Niniejsze urzadzenie spetnia wymagania czesci 15 przepisow FCC. Uzywanie opisywanego
urzadzenia jest dozwolone pod dwoma warunkami: (1) urzadzenie nie moze powodowa¢
szkodliwych zaktécen oraz (2) urzadzenie musi przyjmowa¢ odbierane zaktécenia, w tym

zakidcenia, ktére moga powodowac jego nieprawidtowe dziatanie.

Wyprodukowany w Korei
RF modut FCC ID : USD-FB155BC -F2S

/

data aktualizacji 2.06.2017
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